
UAVレーザ測量システム

U L -3

※POSPac UAVを使用しキネマティックデータを後処理した場合のRMS誤差

※このカタログに記載された製品は、取扱説明書をお読みになり、よく理解された上で、正しくご使用ください。
※このカタログに記載の仕様・構成・外観･価格等は予告なく変更することがあります。
※製品の色及び写真は印刷物の為、実際の色とは若干異なることがあります。
※このカタログに記載のはめ込み画像などはイメージです。

※このカタログで使用および表示されている「PENTAX」またはその他のペンタックス製品の商品名は、
    HOYA株式会社から使用許諾を受けております。
※その他記載されている会社名及び商品名、ロゴなどは各社の商標または登録商標です。
※無断転載及び複写を禁じます。

〒339-0073　埼玉県さいたま市岩槻区上野 4-3-4   TEL.048-793-0008( 代）

〒339-0073　埼玉県さいたま市岩槻区上野 4-3-4   TEL.048-793-0018

〒560-0035　大阪府豊中市箕輪 1-9-6-103　 　　　  TEL.06-6152-1282  　　　　　

〒819-0166　福岡県福岡市西区横浜 1-25-27-202  TEL.092-806-7685

ⓒ���� TI アサヒ株式会社 　カタログ No.���

・フライトに際しては機器の取り付け・バッテリーの充電状態など飛行に関わる事項を事前によく確認した上で実施して下さい。
・気象条件に十分注意し、悪天候下では飛行をしないで下さい。
・本カタログに記載の仕様は、使用時の性能を保証するものではなく、GNSS衛星 配置、気象条件、環境条件に影響されます。
・納品時のトレーニング、メンテナンスについてはお問い合わせ下さい。

UL-3 標準構成品

TV535 計測ユニット 一式

①ハードケース寸法

約 46.cm× 約 58cm× 約 30cm

①③④ハードケース 3 個

②ソフトケース　1 個

専用ターゲット Accuracy Star 設置例

Accuracy Star ケース

バッテリ充電ステーション

・ 充電器 ・ UAV 用バッテリ （TB65）

④ハードケース寸法
約 40cm× 約 50cm× 約 25cm

Matrice 350

約 60cm× 約 80cm× 約 35cm

・ プロポジション ・ コントローラ　他

・ Matrice 350　機体関連一式

③ハードケース寸法

【オプション】

TI アサヒ株式会社
ISO9001:2015 認証取得

PENTAX GNSS 受信機

Accuracy Star

PENTAX アルミ三脚

（Accuracy Star のみ入ります）

GNSS 受信機、 アルミ三脚については
お問い合わせ下さい

Accuracy Star により取得した点群

同心円ターゲット

②ソフトケース

UL-3 仕様書

計測ユニット本体

レーザークラス クラス 1　(EN60825-1 / JISC6082)

測定範囲 0.5m ～ 300 ｍ

ビーム本数 32

リターン数 3

スキャン角度
FOV( 断面方向 ) 120°最大 360°、  間隔 0.09° @5Hz/0.18° @10Hz/ 0.36° @20Hz

FOV( 飛行方向 ) 40.3° （後方 -20°～前方 +19.5° )、  間隔 0.13°

取得点数 640,000 点 / 秒 @1 リターン　　最大 1,920,000 点 / 秒 @3 リターン　

精度 ± 1cm

正確度 ≦ 5mm@1 σ

カメラ ソニー製 カメラ 3 台搭載 ： 2600 万画素 (APS-C)  メカニカルシャッター、 キャリブレーション済み

使用温度範囲 -15℃～ 50℃

重量 1.75kg( 計測ユニット本体のみ）　

2.23kg　( バッテリ、 アクセサリ含む )

電源 Matrice350 より供給 （内蔵バッテリ併用可）

計測ユニット搭載 GNSS/IMU

GNSS/IMU GNSS: 5Hz  IMU:   200 Hz

受信可能衛星システム GPS, GLONASS, QZSS, GALILEO, BEIDOU

GNSS アンテナ 2 周波

精度緒元
観測手法別精度

単独 DGPS RTK PPK ※

位置精度 (m) 1.5-3.0 0.5-2.0 0.02-0.05 0.02-0.05

速度精度 (m/s) 0.05 0.05 0.02 0.015

ロール & ピッチ ( ﾟ ) 0.04 0.03 0.03 0.025

方位 ( ﾟ ) 0.3 0.28 0.18 0.08

Matrice350

寸法 （幅×奥行×高さ） 81.0cm × 67.0cm × 43.0cm （プロペラ除く） 対角 89.5cm

プロペラ数 4

電源 TB65 5880mAh Li-Po バッテリー 2 個

最大飛行可能時間 約 30 分 ( ホバリング時 / 計測ユニット搭載時 )

障害物センサ 全方向 ( 計測ユニット搭載時は下方センサー無効 )

重量 Matrice350  6.47kg (TB65 × 2 個バッテリ含む）

自動離着陸 可能

事前プログラムによる飛行 可能

無線周波数 ( 送信機 ) 2.400 ～ 2.483GHz 

最大伝送距離 約 8km　( 障害物や電波干渉が無い場合）

空中から地表面のデータを取得

最大300ｍまでの
ロングレンジスキャナ搭載

画像 ： UL-3 により取得した点群



UL-3 の主な特長

計測ユニット

U L -3
機体は DJI Matrice350

点密度とカバーされるエリア

東京ドーム 1 個の面積 =4.68ha ※エリア （pts/ ㎡） はオーバーラップ 20％,FOV80％

※40 分のフライトでカバーされるエリア

データ処理ソフトウェア LP360（標準付属品）～スムーズなデータ処理 

UAV レーザ測量システム

短時間 （約 30 秒～ 1 分） でオルソ画像を生成します。

分類と表示

• LiDAR センサの最長計測距離  Max.300ｍ@100% 反射率、 120m@20% 反射率

• 取得点数 ： 640,000 点 / 秒 @1 リターン　　最大 1,920,000 点 / 秒 @3 リターン

• 3 つのエコーにより植生のキャプチャを改善

上空から効率的に森林地帯の地表面を計測

LiDAR FOV113°

カメラの FOV 120°

LiDAR FOV40°

点群密度

測定エリア

点
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前方に 20 °

後方に 20 °

飛行方向
ビルの側面のデータ
（ビル図の赤 ・ 緑の線）
も取得できます。

視野角は

です。

内蔵のGNSS・IMU更新レート

正面 飛行方向

広い FOV

だから

点群データの比較 ： 赤い囲みの建物の垂直面がカバーされています。

他社 LiDAR UL-3 LiDAR

重量は約 2.23kg

• センサーの状況はタブレット等の WEB ブラウザでモニター可能 

・ 操操性に優れた送信機

・ アプリで容易なコース設定

・ 効率的なバッテリシステム

・ 全方向に障害物センサーを装備で衝突回避

・ 通信距離は約 8km

バイアス除去

標定点によるバイアス除去

ストリップ調整

ストリップ調整により、 軌道の誤差によって発生するフライトコース間の点群のズ

レを修正します。 操作は、 アイコンを押すだけで簡単に処理ができます。

スムーズな確認作業とデータ転送

現地では、 本体 LED の色と WebUI により、 ステータス確認が

容易です。 データ転送は付属の USB で行います。

本体の LED
USB ポート

計測ユニット後部

1 ～ 25 回 /1 秒GNSS IMU　200 回 /1 秒

※使用するGNSS基準局の取得レートに依存します�

姿勢位置

森林内部の形状認

識度が向上されて

います。

※森林の植生状況

によります。

同じ場所の写真と点群　

写真 点群

リアルなカラー点群が取得できます

取得した点群の例

オルソ画像の生成

※オプションのライセンスを使用して

　更に高解像のオルソ画像の出力も可能です

UL-3 の 「計測ユニット」

※地物の自動分類と
Web ビューワーによる表示
（別途オプションライセンスが必要です）

事例 ： 木 ・ 建物 ・ 土が色で分類されています

・ LiDAR および画像データを元にカラー点群を生成

・ データの可視化

・ 品質チェック ・ 3D 編集・ 分類 ・ 分析

このような作業が可能になります

活用しやすい多機能なソフト　LP360

IMU センサが高精度な位置 ・ 姿勢を確定

LiDAR の FOV （視野角） とカメラの FOV が広いため、 ビルや樹木の側面のデータも取得

省人化に好適！

森林地帯の断面図

安定飛行、 高精度のデータ取得のために！

※計測設定条件　対地高度 : 50m 　飛行時間 : 約 30 分

ストリップ調整 適用後

ストリップ調整 適用前

1 回のフル充電で計測可能な範囲

3 台の搭載カメラ

レンズ部アップ
（裏から見た画像）

458m×458m= 約 21ha （東京ドーム約 4.5 個分）

標定点のバイアス確認画面�
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